hsersetup

Plati pro PICAXE 08M2, 14M2, 18M2, 20M2, 28X1, 28X2, 40X1, 40X2
Syntaxe:

HSERSETUP OFF
HSERSETUP baud_setup, mode

Baud_setup - proménna nebo konstanta, urcujici pfenosovou rychlost:

B300_X kde X =
B600_X 4 pro 4 MHz
B1200_X 8 pro 8MHZ
B2400_X 16 pro 16 MHz
B4800_X 20 pro 20MHZ
B9600_X 32 pro 32 MHz
B19200_X 40 pro 40 MHz
B31250_X 64 pro 64 MHz
B38400_X

B57600_X

B115200_X

Mode - proménna nebo konstanta nastavujici zvlastni funkce (vSechny funkce ale nejsou
podporovany ve vsech typech PICAXE):

bit0 prenos dat do paméti na pozadi (ne pro PICAXE fady M2)

bitl1 invertovat sériovy datovy vystup (0 ='T’, 1 = “*N”")

bit2 invertovat sériovy datovy vstup (0 ='T’, 1 = “*N”")

bit3 zakaz hserout (je-li 1 pak je hserout vypnut a pin se chova jako bézny I/0 pin)
bit4 zakaz hserin (je-li 1 pak je hserin vypnut a pin se chova jako bézny I/0 pin)

Popis:
Konfigurace interniho hardwarového sériového portu.

Nastaveni se provadi pres 3 a 4 bit parametru mode. Pfenosova rychlost se nastavuje
parametrem baud_setup, kde jsou i pfedefinovany nejpouzivanéjsi varianty prenosu (napfiklad

B9600_4 pro rychlost 9600,n,8,1 pfi 4 MHz taktovaci frekvenci).

Hardwarovy sériovy vstup lIze nakonfigurovat dvéma zplisoby:
 vyvolani hserin pouze pfikazem (mode bit0 = 0).
» automaticky na pozadi (mode bit0 = 1) (nelze pouzit pro PICAXE fady M2).

PFi automatickém cteni sériovych dat na pozadi, jsou data ukladana do ,zapisniku® cyklicka
vyrovnavaci pameéti, na pozici ur¢enou hserptr. Po uloZeni dojde k nastaveni hserinflag a
zvySeni fserptr+1. Flag musi byt nulovan uzivatelskym programem, adresa posledniho
uloZzeného bytu je fserptr-1. Vyrovnavaci pamét miZe pretéct bez varovani. Daldi informace
naleznete u pfikazu setintflags.
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Polarita

Pokud bitl = 0, pak polarita je typu ,True", stejné jak , Txxx"“ pro pfrikaz serout.

Pouziva se s prevodnikem MAX232, napf. pro komunikaci s PC.

Pokud bitl = 1, pak je polarita invertovana, stejné jak ,'Nxxx" pro prikaz serout.

Pouzivd se s odporovym prevodnikem, nejastéji pro komunikaci s ostatnimi sériovymi
periferiemi (napriklad AXEQ33 sériovy LCD).

Na nékterych typech neni mozno meénit 2.bit (mozZzno ménit jen na PICAXE Fady X2). Proto je
nutné pouzit prevodnik MAX232.

Dalsi technické informace:
Je mozné nadefinovat vlastni pfenosovou rychlost baud_setup, podle vzorce:

prenosova_rychlost = frekvence_oscilatoru / (4 (baud_setup + 1))
pak
baud_setup = ((frekvence_oscilatoru / pfenosova_rychlost) / 4) - 1

Priklad:
Pro protokol ODB2 je potfebna nestandardni rychlost 10400 baud, pfi taktovaci frekvenci
4 MHz. Vypoctéte hodnotu baud_setup.

baud_setup = ((frekvence_oscilatoru / prenosova_rychlost) / 4) - 1
baud_setup = ((4 000 000 / 10400) / 4) - 1 = 95 (zaokrouhleno)

Zpétny vypocet presné prenosové rychlosti pro baud_setup = 95, 4 MHz:

prenosova_rychlost = frekvence_oscilatoru / (4 (baud_setup + 1))
prenosova_rychlost = 4000 000 / (4 (95+1)) = 10416 (coz je dostacujici pfesnost)

Souvisejici prikazy:
» hserin
» hserout

Priklad:
Odeslani dat z EEPROM pozice 0 az 63, po sériové lince do sériového LCD displeje.

hsersetup B9600_4, %10 ; nastaveni prenosu (9600 baud,N)

main:

for b® = 0 to 63 ; zacatek for .. next cyklu

read bo,bl 5 nacti hodnotu z pozice b0 do proménné bl
hserout 0, (bl) ; odesli hodnotu bl po hserout do sériového LCD
next b0 ; konec for .. next cyklu
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